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 La Referencia de la Válvula de Posicionamiento 
 
 

Motor de tipo «brushless» 
 

   Descripción 

 
   Válvula de posicionamiento muy precisa 
 

   Control de un nivel, presión o caudal 
 

   IP68 idóneo en un sistema SCADA 4-20 mA 
 

   Utiliza la energía hidráulica del sistema 
 

   Sin rozamiento mecánico ni eléctrico 
 

   Motor 24 VDC y solo 6 W! 

 
La SERIE CLA-VAL CPC comprende todas las válvulas CLA-VAL 
equipadas con un posicionador hidráulico motorizado 4-20 mA 
llamado CPC. Las válvulas de la SERIE CLA-VAL CPC regulan 
una presión, un caudal o un nivel, ajustando la posición del 
mecanismo interno de la válvula, en todo su recorrido, desde la 
abertura total al cierre completo. 

El posicionamiento preciso de la válvula, en la gestión de grandes 
redes de distribución, de conducciones de transporte o también en 
aplicaciones industriales, se efectúa por medio de un posicionador 
CPC compuesto de un motor y de un actuador hidráulico. 

 

 
 

 
 
 
 
 

Actuador hidráulico 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
Limitadores de 
seguridad 

Le  CPC  controla  la  posición de  la válvula 
limitando la abertura de la válvula mediante 
una tecnología  asistida hidráulicamente. El 
agua entra dentro d e  la cámara de control 
de   la   válvula   por   un   orificio calibrado y la 
salida se h a c e  por el tubo del eje  (Fig.1).  
Un  cilindro  de  reglaje  (en color broce en la 
Fig.1), movido por el motor, a b r i r á  o 
cerrara la salida del  a g u a  modificando así 
la presión dentro de la cámara de control. 
Una muy ligera modificación de esta presión 
ajusta, con gran precisión, la posición de la 
válvula. El actuador  hidráulico  esta  asistido  
porque  el mecanismo interno se desplaza 
bajo el solo efecto  del equilibrio  de las  
presiones  en  la cámara de control, según la 
Fig.1, y  sin ninguna acción  directa del motor 
sobre el eje de la válvula.   Esta forma de 
utilizar la energía del sistema la llamamos  
«Hidráulicamente   asistida»   porque requiere   
muy poca energía y no sufre prácticamente 
ningún desgaste. 
El preciso  motor de tecnología «brushless» 
no tiene ningún contacto que produzca 
desgaste interno. F unciona en 24 VDC y 
requiere solamente una potencia de 6 W. 
El posicionador CPC esta calibrado en 
fábrica, con las velocidades máximas de 
rotación, los limitadores de ca r re ra  de  
seguridad y el control de pérdida de señal. 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Fig. 1 
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   Funcionamiento del actuador hidráulico asistido 

 
Cierre de la válvula (Fig. 2) 
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Fig. 2 

La acción del motor sobre el cilindro de reglaje le 
empuja  hacia abajo, reduciendo el paso del agua Vs 

hacia la salida aguas abajo de la válvula. En este caso, 
la cantidad de agua Ve, introducida e n  la cámara de 

control, será superior à la cantidad de agua evacuada 
Vs, produciendo el cierre de la válvula. El cilindro de 

reglaje y el tubo del eje (ver Fig. 2) no son solidarios. El 
motor mueve el cilindro en un movimiento vertical 
independiente de la posición del eje de la válvula. En 
el cierre, (ver Fig. 2), no queda prácticamente paso 
para la evacuación del agua Vs, entre el cilindro de 

reglaje y el tubo del eje de la válvula. 
 
La introducción de agua dentro de la cámara de control 
Ve tiende a  aumentar la presión en la cámara. El 

mecanismo de la válvula desciende lentamente, con 
precisión, para posicionarse en el nuevo valor de 
consigna 4-20 mA. 
 
El nuevo punto de posicionamiento de la válvula se 
alcanza cuando la cantidad de agua Ve introducida en 
la cámara de control por el orificio calibrado es igual à 
la cantidad de agua Vs evacuada. 

 

 
 
 
 
 
 

Abertura de la válvula (Fig. 3) 

La acción del motor sobre el cilindro de reglaje en abertura 
aumentara el  paso del agua Vs hacia la salida aguas abajo 

de la válvula. El cilindro de reglaje y el tubo del eje (ver Fig. 
3) no son solidarios. El motor mueve el cilindro en un 
movimiento vertical independiente de la posición del eje de 
la válvula. En la abertura (ver Fig. 3), no hay paso para la 
evacuación del agua Vs entre el cilindro  y el tubo del eje 

de la válvula. 
 
La evacuación del agua Vs, superior a la introducción de 
agua Ve en la cámara de control, y tiende a disminuir la 

presión en la cámara de control. El mecanismo de la 
válvula se eleva  lentamente, con  precisión,  para  
posicionarse en el nuevo valor de consigna 4-20 mA. 

 
Igual como en el caso del cierre, el nuevo punto de  
posicionamiento  de  la  válvula  se alcanza cuando la 
cantidad de agua   Ve   introducida en la cámara de control 
por el orificio calibrado es igual à la cantidad de agua Vs 
evacuada 
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   Funciones del posicionador hidráulico motorizado 4-20 mA 
 

Concepción: El  piloto  motorizado  de  posicionamiento 

CLA-VAL   CPC   esta   concebido   para   el   control   
del posicionamiento. 
EL CLA-VAL CPC puede instalarse en las válvulas 
CLA-VAL   hasta   GE DN.300 / NGE DN.400   con   los 
ajustes  de  velocidad  específicos.  Ver las 
especificaciones de las fichas  técnicas  para  ampliar 
la información. 
. 

Indicador visual Puerto de mantenimiento 

 

 
Cable de alimentación 

 
Limitador de carrera 

superior 

Cable de  
Entrada/salida 

 
 
 
 

 
   Características Técnicas: 

Limitador de carrera 
inferior 

 
 

 
Programación: El software CLA-VAL permite 

programar muy fácilmente el posicionador 
introduciendo los valores 4-20 mA de reglajes 
correspondientes a los valores físicos. El interface 
grafico permite un control rápido y fácil. 

 

Software y actualización: Todas las actualizaciones 

así como el software de programación están 
disponibles gratuitamente en la página Internet 
www.cla-val.es 

 

 
Alimentación 
eléctrica: 
 
 

Protección en 
la alimentación: 
 
 
Indicador de 
funcionamiento: 
Conex. électrica: 

 

Datos eléctricos 

24VDC, 6-10-15 rpm/min  según diámetro 

300 mA max. en carga 

85 mA en vigilancia (sin carga) 

Max. 32 VDC de sobretensión 

Max. 1000 mA limitación de par 
Inversión de polaridad & corto circuito 

Max. 80°C con parada automática 

Led verde 
 

2 x câbles blindados de10 m 

Conexión USB: El CPC se conecta a l  puerto  Entrada de mando: 4-20 mA (2 hilos)
USB, también  se puede conectar por  conexión 
Bluetooth, dando acceso a los parámetros y  
reglajes. 

Protección entrada 
4-20 mA 

2 x contactos sec (contacto de seguridad) 
Max. 32 VDC de sobretensión 
Aislamiento (2 hilos) (optocoupler @ TMRC 
1000 V, TMRC: tasa de repercusión del 
modo común) 

Vuelta a posición:  4-20 mA (carga de salida ≤ 500 Ω) 

 2 x posiciones de alarmas programables. 

  Proteccion de salida   Max. 32 VDC de sobretensión 
 
 
 
 

Tarjeta circuito impreso: Esta construida con las 

últimas tecnologías utilizando componentes de muy 

alta calidad. La entrada de mando está aislada (2 hilos) 
y protegida contra las interferencias (hasta 1.000V) 

Un fusible re armable se utiliza para prevenir las 

sobretensiones / inversión de la polaridad. En  

Protección salida:   Max. 32 VDC de sobretensión 

 

4-20 mA:  (Las entradas contacto sec y la salida 4-20 
mA son del mismo potencial no aisladas 
entre sí) 

 

  Otras especificaciones 
 

Medidas: GE DN.50 - DN.300 / NGE DN.80 - DN.400 

Presiones: PN 16 bar estándar 

Temperaturas: -10ºC a + 80ºC 

Protección: IP68 (electro-válvula, caja de conexiones y 

 Captador no IP68) 

Interface Software: Plug & Play / NT / 2000 / XP / VISTA 

La posición superior/inferior está protegida 
automáticamente por corte de alimentación, con el fin  
de prevenir los daños mecánicos sin perder la 
calibración de origen. El motor Brushless se fabrica 
para operación continua, con alto rendimiento y 
seguridad.  

 
 

Modo fallo 

Asistencia:                   Por  diagnostico  LED  referencia (rojo- 
verde- intermitente)

. Perdida de señal: A escoger: mantenerse en position o, 
retorno a la posición 4 o 20 mA 

 

El  cable MEXUSB20401A y el adaptador MEXUSBADAPT son necesarios para la programación o la supervisión. 
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   4 Aplicaciones usuales de la serie CLA-VAL CPC 
 
 
 

Señal 4-20 mA 
 
 

  

CCoonnttrrooll PPrreessiióónn 

aagguuaass  aarrrriibbaa 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CCoonnttrrooll ddee  ccaauuddaall 

 

CCoonnttrrooll PPrreessiióónn  

aagguuaass  AAbbaajjoo  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

CCoonnttrrooll de nniivveell 
 

El posicionador hidráulico recibe una señal (4-20 mA) emitida por un captador a través de un sistema de supervisión 
del tipo SCADA. Esta señal actúa sobre el motor que acciona el tornillo de reglaje del posicionado hidráulico CPC y 
modifica el valor de consigna. 

Este posicionador CPC está particularmente indicado en los sistemas donde el usuario desea tener un control 
hidráulico con la posibilidad de modificar el valor de consigna. Las aplicaciones son múltiples en función de los tipos de 
variables hidráulicas a controlar, Pero principalmente distinguimos las 4 aplicaciones ilustradas más arriba, es decir: 

Control de Presión Aguas Arriba, Control de Presión Aguas Abajo, Control de Caudal, Control de Nivel. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Qmax. 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

Fig. 4 

Característica de la curva hidráulica de 
una válvula CLA-VAL CPC de hecho un 
posicionador muy bien adaptado a la 
regulación en el seno de un sistema de 
supervisión de tipo SCADA: 
Distinguimos claramente sobre la Fig. 4 
las curvas verdes y azules de una 
válvula de mariposa y de una válvula de 
cierre esférico, así como la curva roja de 
una válvula de regulación. Podemos 
comprobar, que el recorrido en el rango 
de abertura de regulación es mucho más 
importante sobre una válvula CLA-VAL 
CPC y, por otra parte, a bajo caudal  una 
válvula CLA-VAL CPC mantiene una 
pequeña apertura. Estos 2 puntos son 
determinantes en la calidad y la finura 
de una regulación por medio de un 
posicionador. 
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   4 Combinaciones usuales de la serie CLA-VAL CPC 

 
Valor de Consigna a Distancia 

 

El posicionador  hidráulico recibe una señal (4-20 mA) emitida por un 
captador a través de un sistema de supervisión del tipo SCADA. 
Esta señal  actúa sobre  el  motor  que  acciona  el  tornillo  de  
reglaje  del posicionador hidráulico CPC, y modifica el valor de 
consigna. 

 

Este posicionador CPC esta particularmente indicado en los 
sistemas donde el usuario necesita tener un control hidráulico 
además de la posibilidad de modificar el valor de consigna. Las 
aplicaciones son múltiples en función de los tipos de variables. 

 
Valor de 

Consigna a 
Distancia 

 

 
 
 

Valor de Consigna Local 
 

Acoplando  e l   posicionador  CPC  a   un  controlador  electrónico 
e-Smart/L2, tendremos un dispositivo de regulación automática. Esta  
regulación esta en función del valor de consigna memorizado en el 
e-Smart/L2 y de la variable hidráulica medida localmente (conexión 

 
 
 
 

 
Conexión 

e-Smart/L2  

 
Valor de 

Consigna 
Local 

de servicio). de servicio 

 
 
 
 
 
 
 

 
Seguridad Hidráulica 

 

En muchas aplicaciones, las válvulas de la serie CLA-VAL CPC 
pueden ser acopladas a pilotos hidráulicos que tienen la facultad 
para reaccionar si el posicionador CPC se posiciona fuera de los 
límites definidos o en caso de apagón. 

La ventaja es doble, seguridad en caso de corte eléctrico y también 
simplicidad en el desarrollo de la aplicación. En este caso las 
condiciones en los límites extremos no deben estar programadas 
porque son repetidas y controladas directamente por los pilotos 
hidráulicos. La simplicidad de esta combinación hidráulica-
electrónica  es una característica particular de las válvulas de la 
serie CLA-VAL CPC. 

 

 
Turbina Autónoma 

 

Las necesidades en energía del motor del CPC son 
extremadamente bajas. Por esto CLA-VAL ha desarrollado una 
turbina para la alimentación autónoma del motor, y  eventualmente 
suplir otras necesidades tales como las transmisiones de datos y de 
informaciones. 

Esta turbina produce 24 V y aproximadamente 0,5 A. Acoplada a 
una batería, la energía producida es suficiente para accionar el 
posicionador.

 
 

Seguridad 
Hidráulica 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Turbina 
Autónoma 
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